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Naped z trojfazowg maszyng bezszczotkowa o magnesach trwalych
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Poprzeczny przekroj maszyny BDCPM (a), przebiegi napie¢ wewnetrznych (b)
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a) Impulsy czujnika ptozenia wirnika,

b) Przedziaty czasu, w ktérych impulsowane sg poszczegodlne
taczniki tréjfazowego falownika napiecia ksztattujgcego przebiegi

pradéw bezszczotkowej maszyny pradu statego
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Schemat napedu z tréjfazowg bezszczotkowg maszyng o magnesach trwatych
| falownikiem napiecia (wraz z uktadem sterowania)
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Schemat blokowy uktadu regulacji predkosci jednokierunkowego napedu z silnikiem bezszczotkowym pradu stategc



miliat

-
LJUUJU

RRUAWIEIRTARVER!

10 ms
—p

Praca silnikowa Praca generatorowa

Przebiegi prgdéw fazowych maszyny bezszczotkowej i skokowe przejscie z pracy silnikowej na prace generatorowg
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Przebiegi napie¢ fazowych, sktadowej kolejnosci zerowej
i jednego napiecia miedzyfazowego maszyny bezszczotkowej prgdu statego
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Sposdb wyznaczania sktadowej kolejnosci zerowej napiecia maszyny
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Przeksztattnik energoelektroniczny




Przebiegi napiec i pradéw maszyny



Modulacja unipolarna w falowniku bezszczotkowe] maszyny pradu statego
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Praca silnikowa — stan P1
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Praca generatorowa — stan P1
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Wirowanie w prawo (P)

Zaleznosci czasowe w ukladzie sterowania falownikiem silnika bezszczotkowego



Zmiana kierunku silnika bezszczotkowego
Przyporzagdkowanie impulséw z czujnika potozenia wirnika
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Zaleznosci czasowe w uktadzie sterowania falownikiem silnika bezszczotkowego (wirowanie w prawo)
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. Zaleznosci czasowe w uktadzie sterowania falownikiem silnika bezszczotkowego
(wirowanie w lewo bez zmiany uporzgdkowania impulséw z czujnika potozenia wirnika)
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Struktura uktadu dwukierunkowej regulacji predkosci silnika bezszczotkowego zasilanego poprzez tréjfazowy falownik napiecia z modulacjg unipolarng



Logiczny sygnat P powoduje przetgczenie struktury logicznej adresowania sygnatow zgodnie z zaleznosciami:
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Struktura pomiaru zastepczego pradu statego dla silnika bezszczotkowego w napedzie dwukierunkowym
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Przebiegi impulséw bramkowych tgcznikéw (S1+S6), impulséw czujnika potozenia wirnika (SA, SB, SC)
oraz przebiegi prgdow faz silnika i pragdu zastepczego dla pracy silnikowej i hamowania
dla wirowania w prawo (a) i w lewo (b)
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Zasada pomiaru predkosci wirowania bezszczotkowej maszyny jednobiegunowe;j
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Zasada pomiaru predkosci wirowania bezszczotkowej maszyny dwubiegunowej



