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Moment obrotowy Te wytworzony przez prąd o natężeniu I w wirniku o średnicy D, długości l, z uzwojeniem o w 

zwojach wirujący w polu magnetycznym o indukcji B.  
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przy czym: kT – stała konstrukcyjna.  

Możliwy do uzyskania przepływ magnetyczny Iw wywołany przez uzwojenie o dopuszczalnej gęstości prądu j, 

rozmieszczone na wirniku w warstwie o grubości d, ze współczynnikiem wypełnienia kCu ma wartość: 

DdjkjSIw CuCu   (A2) 

Stąd moment obrotowy (A1) ma wartość: 
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   (A3) 

gdzie: BjdkkK CuTT 2   

Dla d = const otrzymuje się KT = const, stąd objętość wirnika: 
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Graniczna maksymalna wartość prędkości obwodowej wirującego walca wykonanego z materiału o masie 

właściwej  i wytrzymałości na rozrywanie Re jest równa: 
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Dla eksploatacyjnej maksymalnej wartości prędkości obwodowej maxvvg  z zależności (A4) otrzymuje się: 
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Z zależności (A6) po obustronnym podzieleniu prze D
3 
otrzymuje się smukłość wirnika (l/D): 
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Uwzględniając, że: 
D
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Otrzymuje się oszacowaną wartość smukłości: 
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gdzie: 
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